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Abstract of EP0637440 

The implant is tubular and hollow in shape and 
has an inner cavity (1 ) bounded by a peripheral 
wall (2) with communicating apertures (9-12). 
The wall has an outer surface (4) which is 
generally circular in shape, two solid side faces 
(5, 6), and upper and lower surfaces (7, 8) which 
have the apertures in them. The implant's outer 
surface has at least one anti-recoil rib (13). The 
implant's outer wall (2) has the general shape of 
a truncated cone or ovoid with its larger base 
situated at its first end (3), and it has outer 
annular ribs (13, 14, 17) at each end and in the 
middle, one or more of which can be toothed. 
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@ L'implant tubulaire creux selon I'invention 
comprend une cavite interne (1) delimitee par 
une paroi peripherique (2) ouverte a sa pre- 
miere extremite (3) et comprenant une surface 
extern e (4)) de section general ement circulaire. 
Deux faces lateral es (5, 6) sont pleines, et deux 
faces superieure et inferieure (7, 8) sont munies 
de lumieres de communication (9, 10,11, 12). 
Des nervures extern es annulaires (13, 14, 16) 
interdisent le rectil et la rotation de Tinsert 
engage entre deux vertebres adjacentes (25 t 26). 
L'implant assure une bonne solidarisation de 
deux vertebres (25,26) f et leur fusion par un 
greffon osseux (100) engage dans l'implant 
avant sa pose. 
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La presente invention concerne les implants in- 
tersomatiques tubulaires creux pour stabilisation de 
la colonne vertebrate, destines a former une cale a in- 
surer dans des ra inures preparees dans les plateaux 
en vis-a-vis de deux vertebras voisines, de fagon a s 
maintenir un espace discal constant 

Un tel implant intersomatique tubulaire creux est 
d6crit par exemple dans le document US-A-4 501 
269. II comprend une cavite interne deiimitee par une 
paroi peripherique ouverte au moins a une premiere 10 
extremite, des ouvertures superieures et inferieures 
assurantune communication entre I'espace exterieur 
et I'espace interieur de I'implant, et permettant le 
contact direct entre les plateaux vertebraux et un 
greffon d'os spongieux ins6r6 dans I'implant On rea- 15 
lise ainsi une greffe vertebrale intersomatique. 

Une autre realisation, decrite dans le document 
WO-A-89 12431, est une cage cyiindrique compor- 
tant des trous repartis sur sa surface laterale et un fi- 
let helicoTdal externe pour permettre son vissage. 20 

Ces d is posit ifs s'averent ineff icaces pour assu- 
rer une bonne soudure entre deux vertebres succes- 
ses, car la dimension des trous est necessairement 
limitee, et le blocage en rotation est insuff isanL 

Le document EP-A-0 307 241 decrit un autre 25 
exemple d'implant sous forme d'une cage paralteie- 
pipedique. Les aretes longitudinales d'une telle cage 
risquent de leser la moelle epintere ou les racines lors 
de ['insertion de I'implant entre les vertebres adjacen- 
tes. 30 

On connaTt egalement un implant sous forme 
d'une cage cyiindrique deiimitee par quatre montants 
reliant deux faces extremes de la cage, les montants 
etant orientes paralieiement aux faces oppos6es des 
vertebres. Un tel implant s'avfcre ineff icace pour re- 35 
donnerune lordose anatomique, notammenta cause 
de la trop faible rigidity m6canique de sa structure. 

Le probleme propose par la presente invention 
est de def inir une nouvelle structure d'implant inter- 
somatique qui permette de reduire trSs sensiblement 40 
les risques de lesions nerve uses lors de la pose, qui 
permette d'assurer un meilleur positionnement et un 
meilleur blocage en rotation de I'implant entre les ver- 
tebras, et qui assure une resistance mecanique ame- 
lioreeetun bon accrochageosseuxpourfaciliterlafu- 45 
sion entre deux vertebres adjacentes. 

Un autre probteme que se propose de resoudre 
I'invention est la correction de Tangle intervertebral, 
en donnant a I'implant une forme particuli&re permet- 
tant de retrouver une lordose rachidienne lombaire so 
anatomique. 

Pour atteindre ces objets ainsi que d'autres, rim- 
plant intersomatique selon i'invention est tel que sa 
paroi peripherique comprend : 

- une surface externe a section generalement 55 
circulate, 

- deux faces laterales pleines et deux faces su- 
p6rieure et interieure munies de lumieres de 



communication, 

- au moins une nervure externe annulaire anti 
recul. 

Selon une realisation prefer6e, la paroi p6riphe- 
rique comprend en outre au moins un relief externe 
anti-rotation destine a s'incrusterdans I'os d'une ver- 
tebra pour s'opposer a la rotation de I'implant autour 
de son axe longitudinal. 

De preference, la paroi peripherique presente 
une forme generate en tronc de cone ou en ovolde a 
extremity longitudinales tronquees, dont la grande 
base est constitute par la face de premiere extremite 
et dont la petite base est constitute par la face de se- 
cond e extremite. 

Selon un mode de realisation avantageux, les 
surfaces externes des faces laterales comportent un 
meplat, et lesdites faces laterales sontdepourvues de 
nervures externes annulaires. 

D'autres objets, caracteristiques et avantages de 
la presente invention ressortiront de la description 
suivante de modes de realisation particuliers, faite en 
relation avec les figures jointes, parmi lesquelfes: 

- la figure 1 est une vue en perspective de trois 
quart et de dessus d'un implant intersomatique 
selon un mode de realisation de la presente in- 
vention ; 

- la figure 2 est une vue de dessus de 1'implant 
de la figure 1 ; 

- la figure 3 est une vue de cdte en coupe longi- 
tudinale montrant un implant de la figure 1 en 
position entre deux vertebres ; 

- la figure 4 est une coupe transversal e selon le 
plan A-A de la figure 3 ; 

- la figure 5 est une vue de cdte en coupe longi- 
tudinale montrant un implant a forme g£n6rale 
en ovoTde a extremites longitudinales tron- 
quees ; 

- la figure 6 est une vue en perspective de trois 
quart et de dessus d'un implant selon un se- 
cond mode de realisation de I'invention 

- la figure 7 est une vue de dessus de I'implant 
de la figure 6 ; 

- la figure 8 est une coupe longitudinale de Tim- 
plant de la figure 6 ; et 

- la figure 9 est une coupe transversale de Tim- 
plant de la figure 6. 

Comme le reprise ntent les figures, I'implant in- 
tersomatique selon I'invention est un element tubulai- 
re creux presentant un axe longitudinal l-l, realise par 
exemple en metal ou en materiau synthetique rigide, 
comprenant une cavite interne 1 deiimitee par une pa- 
roi peripherique 2 ouverte au moins a une premiere 
extremite 3. 

La paroi peripherique 2 comprend une surface 
externe 4 a section generalement circulaire. Cette 
surface externe 4 se compose de deux faces latera- 
les 5 et 6 pleines et de deux faces respectives sup£- 
rieure 7 et interieure 8 munies de Iumi6res de commu- 
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nication. Par exemple, la face superieure 7 est munie 
de deux lumi&res de communication 9 et 10, la face 
inferieure 8 etant munie de deux lumieres de commu- 
nication 11 et 12. 

La parol peripherique 2 comprend en outre au 
moins une nervure externe annulaire anti recul telle 
que la nervure 13 voisine de la premiere extn§mite 3. 

Dans les modes de realisation representes, Tim- 
plant comprend une premiere nervure externe annu- 
laire 1 3 au voisinage de sa premiere extremite 3, une 
seconde nervure externe annulaire 14 au voisinage 
de sa seconde extr6mit6 15, et une nervure externe 
annulaire intermediate 16 menag6e surune zone in- 
termediate 17 de paroi peripherique 2 depourvue de 
lumiere de communication. 

De preference, comme illustre dans le mode de 
realisation represents sur les figures 6 a 9, les ner- 
vures externes annulaires 13, 14 et 16 sont dentees, 
pour s'opposer a la fois a la translation axiale et a la 
rotation de Timplant, les dents venant s'incruster 
dans les plateaux vertebraux. 

En alternative, on peut prevoir une ou plusieurs 
nervures longitudinales faisant saillie sur la surface 
externe de la paroi p6ripherique 2. Ces moyens anti- 
rotation sonttoutefois plus difficiles a realiserque les 
dents de nervures externes annulaires. 

Dans tous les modes de realisation, les lumieres 
de communication 9, 10, 11 et 12 ont avantageuse- 
ment une forme oblongue, de longueur seulement 
peu inferieure a la demi-longueur de Timplant, de lar- 
geur sensiblement egale au diametre de I'implant. 

On comprendra qu'un implant selon I'invention 
peut comprendre une, deux ou trois nervures, ou un 
n ombre plus important de nervures externes annulai- 
res. 

De preference, comme le represented notam- 
ment les figures 3, 5 et 8, chaque nervure externe an- 
nulaire 13, 14 ou 16 presente une section transversa- 
le en dent de scie asymetrique s'opposant au defa- 
cement de I'implant en direction de la seconde extre- 
mity 15. 

Dans les modes de realisation des figures 1 a 3 
et 6 a 8, la paroi peripherique 2 presents une forme 
generate externe en tronc de c6ne dont la grande 
base est constituee par la face de premiere extremite 
3 et dont la petite base est constituee par la face de 
seconde extremite 15. Une telle forme permet de re- 
donner et de maintenir Tangle physiologique appro- 
prie entre deux vertebres adjacentes. 

Dans le mode de realisation de la figure 5, la paroi 
peripherique 2 presente une forme generate externe 
en ovoide a extremes longitudinales tronqu£es for- 
ma nt une grande base a la premiere extremite 3 et 
une petite base a la seconde extremite 15. 

La forme ovoTde est choisie de facon a epouser 
plus etroitement la forme anatomique des plateaux 
vertebraux entre lesquels I'implant vient s'inserer. 
Avant insertion de I'implant, on donne alors aux rai- 



nures un prof il longitudinal adapte. 

Dans les modes de realisation repr6sentes, les 
faces laterales 5 et 6 sont depourvues de nervures 
externes peripheriques. En consequence, comme on 

5 le voit mieux sur les figures 4 et 9, les nervures ex- 
ternes annulaires sont interrompues au droit de cha- 
que face laterales 5 ou 6. Par exemple, la nervure pe- 
ripherique 16 comporte deux interruptions superieu- 
res respectives 18 et 19, et deux interruptions inf6- 

10 rieures respectives 20 et 21 , qui s'opposent a la rota- 
tion de Timplant lorsque celui-ci est engage entre 
deux vertebres adjacentes. 

Les surfaces externes des faces laterales 5 et 6 
peu vent comprendre un m£plat, comme repr6sent£ 

15 sur les figures 1, 4, 6 et 9, ce qui permet de r£duire 
quelque peu la quantite de matiere constituant Tim- 
plant Le m6plat occupe toute la longueur de la face 
laterale correspondante. 

La paroi peripherique 2 se raccorde, a sa secon- 

20 de extremite 15, a une paroi transversale d'appui 22. 
Cette paroi transversale d'appui 22 comprend un trou 
axial 23 taraude, permettant Tadaptation d'un outil de 
pose en prolongement de Timplant. 

La paroi transversale d'appui 22 comprend en 

25 outre des reliefs externes, par exemple une rainure 
ou fente diametrale 24, permettant de solidariser en 
rotation un instrument de pose sur Timplant. 

De preference, les reliefs externes sont confor- 
m6s de facon a constituer en eux-mfimes un moyen 

30 de reperage visuel de position angulaire de Timplant 
autour de son axe longitudinal l-l. Une structure de 
relief externe en forme de rainure ou fente diametrale 
convient pour constituer un tel moyen de rep6rage vi- 
suel de position angulaire. Cela permet en particulier 

35 de positionner Timplant entre deux vertebres de fa- 
con que les faces superieure 7 et inferieure 8 soit en 
regard des faces correspondantes des deux verte- 
bres adjacentes entre lesquelles Timplant est enga- 
ge. 

40 Les figures 3, 4, 5 et 9 represented un implant 

selon {'invention en position entre deux vertebres ad- 
jacentes 25 et 26. 

Pr£alablement a la pose de Tinsert, on introduit 
dans sa cavite interne 1 un greffon d'os spongieux 

45 1 00 pr6lev6 dans une autre partie du corps du pa- 
tient 

Avant d'engager Timplant entre les deux verte- 
bres, on realise dans les plateaux respectifs de cha- 
que vertebre une rainure de section appropriee orien- 

50 tee sagittalement par rapport a I'axe longitudinal du 
rachis, Tensemble des deux rainures formant sensi- 
blement un logement cylindrique dont la section 
correspond sensiblement a la dimension de la secon- 
de extremite 15 de Timplant On ecarte ensuite les 

55 deux vertebres 25 et 26 par des moyens appropries, 
et Ton insere axialement Timplant dans les deux rai- 
nures, puis Ton relache les vertebres. La forme en 
tronc de cOne de Timplant donne aux vertebres 25 et 
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26 une angulation appropri6e, reproduisant ('angle 
morphologique normal tel que la lordose tombaire 
anatomique. Les nervures externes annulaires 13, 14 
et 1 6 s'engagent dans I'os formant les vertebras 25 et 
26, et interdisent le defacement axial de I'insert Les 
extr6m it6s 18 a 21 des nervures externes annulaires, 
ainsi que les dents ou nervures longitudinales, en ap- 
pui sur Cos empichent egaiement la rotation de I'in- 
sert autour de son axe longitudinal. 

Apres la pose, le greffon d'os spongieux 100 est 
en contact avec I'os des vertebres inferieure 25 et su- 
perieure 26, de facon a assurer progressivement la 
fusion des vertebres Tune a I'autre. La taille impor- 
tante des lumieres de communication 9, 10, 11 et 12 
favorise cette fusion, en assurant un bon contact en- 
tre le greffon interne 100 et I'os des deux vertebres 
25 et 26. 

Les faces laterales pleines 5 et 6 de I'insert selon 
I'invention assurent une bonne rigidite de I'insert, 
pour reprendre les efforts de compression entre les 
deux vertebres 25 et 26. 

La section generalement circulaire de I'insert evi- 
te le risque de lesion neurologique lors de I'insertion 
de I'insert entre les deux vertebres. 

La presente invention n'est pas limitee aux mo- 
des de realisation qui ont ete explicitement decrits, 
mais elf e en inclut les diverse s variantes et generali- 
sations contenues dans le domaine des revendica- 
tions ci-apres. 



Revendications 

1 - Implant intersomatique tubulaire creux pour 
stabilisation de la colonne vertebrate, comprenant 
une cavite interne (1) delimitee par une paroi periphe- 
rique (2) munie de lumieres de communication (9, 10, 
11, 12), caracterise en ce que la paroi peripherique (2) 
comprend : 

- une surface externe (4) a section generale- 
ment circulaire, 

- deux faces laterales (5, 6) pleines et deux faces 
supeneure (7) et inferieure (8) munies desdites 
lumieres de communication (9, 10, 11, 12), 

- au moins une nervure externe annulaire (13) 
anti recul. 

2 - Implant selon la revendication 1, caracterise 
en ce que la paroi peripherique (2) comprend en outre 
au moins un relief externe anti-rotation. 

3 - Implant selon Tune des revendications 1 ou 2, 
caracterise en ce que la paroi peripherique (2) pre- 
sente une forme generale en tronc de c6ne ou en 
ovoTde a ext r6 mites longitudinaJes tronqu6es dont la 
grande base est constitute par la face de premiere 
extremite (3). 

4 - Implant selon Tune quelconque des revendi- 
cations 1 d 3, caracterise en ce que la paroi periphe- 
rique (2) comprend une nervure externe annulaire 



(13, 14) respectivement au voisinage de sa premiere 
extremite (3) et de sa seconde extr6mit6 (15). 

5 - Implant selon la revendication 4, caracterise 
en ce qu'il comprend en outre une nervure externe 

5 annulaire intermediate (16), menagee dans une zone 
intermediate (17) de paroi depourvue de lumiere de 
communication. 

6 - Implant selon la revendication 2, caracterise 
en ce que ledit relief externe anti-rotation comprend 

10 au moins une dent faisant sail lie de Tune au moins 
des nervures externes annulaires (13) anti-recul. 

7 - Implant selon Tune quelconque des revendi- 
cations 1 & 6, caracterise en ce que les faces laterales 
(5, 6) sontdepourvues de nervures externes annulai- 

15 res. 

8 - Implant selon Tune quelconque des revendh 
cations 1 a 7, caracterise en ce que les surfaces ex- 
ternes des faces laterales (5, 6) comportent un me- 
pfat 

20 9 - Implant selon Tune quelconque des revendi- 

cations 1 a 8, caracterise en ce que la paroi periphe- 
rique (2) se raccorde, a sa seconde extremite (15), a 
une paroi transversale d'appui (22). 

10 - Implant selon la revendication 9, caracterise 
25 en ce que la paroi transversale d'appui (22) comprend 

un trou axial (23) taraude pour adaptation d'un instru- 
ment de pose. 

11 - Implant selon la revendication 10, caracterise 
en ce que la paroi transversale d'appui (22) comporte 

30 des reliefs externes (24) pour solidariser en rotation 
I'outil de pose sur I'implant. 

12 - Implant selon la revendication 11, caracterise 
en ce que les reliefs externes (24) sont conformes de 
facon a constituer un moyen de reperage visuel de 

35 position angulaire de I'implant autour de son axe lon- 
gitudinal (l-l). 



40 



45 



50 



55 



4 



EP 0 637 440 A1 




5 



EP 0 637 440 A1 




6 




7 



EP 0 637 440 A1 




EP0 637 440 A1 



4 



Office europeen 
dcs brevets 



RAPPORT DE RECHERCHE EUROPEENNE Nmm " u 

EP 94 42 0224 



DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS 



Categoric 



Gtatsaci da rtoaift avec i 
*s parties aeftfacotcc 



! de hrsofn. 



Revcmficttiwi 



CLASSEMENT DE 1A 
DEMANDE QntCU) 



A,D 



A,D 



A,D 

A 

A 



US-A-4 501 269 (BAGBY) 
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